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आईएसआर उƧेæय के ͧलए छोटे यएूवी के ĜाÝट Èयआूर/टȣडी (90 ͧमनट कȧ ¢मता) 
 

एस.ए
न. 

पैरामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

1 यएूएस (एक Ĥणालȣ के Ǿप मɅ) 
 

1.1 हवाई वाहन-01 न ं
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

1.2 Ēाउंड कंĚोल èटेशन- 01 न ं
 

1.3 ǐरमोट वीͫडयो टͧम[नल -01 न ं
 

1.4 एक पेलोड असɅबलȣ। यह  
(ए) Ǒदन और रात पेलोड हो सकता है (Ĥ×येक के ͧलए 01 
नबंर) 
या  
(बी) एकȧकृत Ǒदन और रात पेलोड -01 
या Ĝोन मैͪपगं के ͧलए (ए) 2-डी मैͪ पगं पेलोड  
(बी) 3-डी मैͪ पगं पेलोड  
 
(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार, उपयोगकता[ 
परȣ¢ण के ͧलए कोई भी पेलोड चनु सकता है और ऑड[र से 
पहले उपरोÈत मɅ से ͩकसी एक के साथ समझौता कर सकता 
है) 

1.5 डटेा ͧलकं उपकरण/एंटȣना -01 सÉंया 
 

1.6 Ĥ×येक हवाई वाहन के ͧलए बैटरȣ/बैटरȣ सेट-01 संÉया 
 

2 Ĝोन कȧ ͪवशेषताए ं
 

2.1 नामपƨǓत छोटा यएूवी (90 ͧमनट), 
2>W<=8KG 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

2.2 ͫडज़ाइन रोटरĐाÝट बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

2.3 भूͧ मका Ǒदन और रात के संचालन के दौरान 

Ǔनगरानी, टोहȣ और डीआरआई 

(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 

अनसुार 2डी और 3डी मैͪ पगं) 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

2.4 लॉÛच और ǐरकवरȣ 
मोड 

10X10 मीटर के ¢ेğ मɅ èवचाͧलत 
ऊÚवा[धर टेकऑफ़ और लɇͫ डगं 
(VTOL) 

 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

2.5 कण[ हèता¢र एजीएल से 300 मीटर ऊपर ≤40 
डीबीएस 

फम[ को सरकारȣ लैब या 
एनएबीएल/आईएलएसी माÛयता ĤाÜत 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ Ĥèततु करना 
होगा। 

 
2.6 Ĥणोदन Ĥणालȣ  ǐरचाजȶबल बैटरȣ के साथ ͪवɮयुत बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
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एस.ए
न. 

पैरामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

2.7 पेलोड ले जाने कȧ 
¢मता 

Ǒदन के ͧलए ई.ओ. तथा रात के 

ͧलए थम[ल इमेजर ले जाने मɅ 
स¢म (उपयोगकता[ कȧ 
आवæयकता के अनसुार) 
या 
एकȧकृत Ǒदन और रात। 
(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 

अनसुार।) और मैͪ पगं पेलोड। 
(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 

अनसुार) 
Ǒदन और रात के पेलोड के ͧलए 

उड़ान के दौरान 360° पैन और 
90° झुकाव Ǔनयğंण 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

2.8 उड़ान मोड a) पूण[तः èवाय×त मोड 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

b) पूण[तः èवाय×त एव ंिèथर 
 

c) Ǔनधा[ǐरत वेपॉइंट पर होवर करɅ 
 

d) ǐरमोट पायलटेड मोड (आरपीवी 
मोड) और लêय Ěैͩकंग मोड। 
 

e) वेपॉइंट नेͪवगेशन (उड़ान के 
दौरान पूव[-Ǔनधा[ǐरत तथा 
गǓतशील Ǿप से समायोÏय 
वेपॉइंट) 

f) जी.सी.एस. से लेकर ǐरकवरȣ तक 
वाèतͪवक समय मɅ Ǔनयğंण योÊय 
होना चाǑहए 
g) ǓनǑद[çट िèथर एव ं गǓतशील 

लêयɉ कȧ वाèतͪवक समय लêय 

Ěैͩकंग। 
2.9 धयै[ Ǒदन या रात के साथ Ûयूनतम 90 

ͧमनट या एमएसएल पर एकȧकृत 
पेलोड या पेलोड मैͪ पगं के ͧलए 
Ûयूनतम 45 ͧमनट 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
 

2.10 ज़मीनी èतर से ऊपर 
Ûयूनतम पǐरचालन 
ऊंचाई (एजीएल) 

1000 मीटर एजीएल (भूͧ म èतर से 
ऊपर) या अͬधक। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 

2.11 औसत समġु तल से 
अͬधकतम Ĥ¢ेपण 
ऊंचाई (AMSL) 

4000 मीटर एएमएसएल (औसत 
समġु तल से ऊपर) या Ĥ×येक 
1000 मीटर मɅ वृͪ ƨ के ͧलए 10 
ĤǓतशत धीरज मɅ कमी। 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी 

2.12 पǐरचालन पवन 

िèथǓतयाँ 

a) उड़ान: 40 ͩकमी/घटंा या अͬधक 
b) लɇͫ डगं: 40 ͩकमी/घटंा या अͬधक 
c) संचालन: 40 ͩकमी/घटंा या

अͬधक 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी। 
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एस.एन
. 

पैरामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

2.13 Đूज गǓत Ûयूनतम 45 ͩकमी ĤǓत घटंा या
अͬधक एमएसएल 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी। 

2.14 टÈकर से बचाव 

सɅसर 

टेक और लɇͫ डगं के दौरान
सव[Ǒदशा×मक उपलÞध होना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा और 

2.15 लाइव Ěांसͧमशन कȧ 
रɅज (LOS ) (ǒबना 
ͩकसी बाधा और 
हèत¢ेप मÈुत) 

Ûयूनतम 10 ͩकमी Ǻिçट रेखा बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ जारȣ करेगी 

3.0 फेलसेफ सुͪ वधाएँ 
 
 

 

a) संचार ¢Ǔत होने पर 10 सेकंड 
के बाद èवचाͧलत Ǿप से 
ǐरकवरȣ मोड मɅ पǐरवत[न, 
तथा संचार बहाल होने पर 
पुनः ͧमशन पर। 
 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 

फम[ ओईएम Ĥमाण पğ जारȣ करेगी 

b) बैटरȣ कम होने/असंतलुन 
होने/अचानक वोãटेज ͬगरने 
पर èवचाͧलत Ǿप से घर 
वापस आना/लɇड करना 
 

c) ( i ) जीपीएस ͪवफलता 
अǓतरेक के ͧलए एकाͬधक 
जीएनएसएस ऑन-बोड[  
(ii ) ( एनएवीआईसी सǑहत-
उपयोग कȧ आवæयकता के 
अनसुार) 
 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी। 

d) èवतः घर कȧ ओर लौटɅ और 
हवा कȧ सीमा या झɉके या 
तफूान के बढ़न ेपर उतरɅ। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ Ĥèततु करेगी। 

e) यएूवी èवाèØय पैरामीटर 
(ͧसèटम का तापमान, कंपन 

और Ġॉटल सीमा) पार होन ेपर 
èवतः घर वापस लौटना और 
उतरना 

f) उड़ान के दौरान एक मोटर कȧ 
ͪवफलता का समथ[न करना 
चाǑहए 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी। 

4 पेलोड ͪवशेषताएँ 
4.1 आवæयक पेलोड Ǒदन के ͧलए इलेिÈĚक ऑिÜटक 

(ईओ) ( रंगीन ), राǒğ पेलोड के ͧलए 

थम[ल इमेजर (टȣआई) 

या 
एकȧकृत Ǒदन और रात पेलोड 

(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 

अनसुार) 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 
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या 
Ûयूनतम 24 मेगाͪपÈसेल कैमरा 
और 3D मैͪ पगं पेलोड के ͧलए 

5X24 MP कैमरा 
 

4.2 पेलोड  और 
वीͫडयो िèथरȣकरण 

a) सभी पेलोड को बोड[ पर िजàबल 
िèथर ͩकया जाना चाǑहए 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

b) वीͫडयो आउटपुट सभी ज़ूम èतरɉ 
पर ͫडिजटल Ǿप से िèथर होना 
चाǑहए 

c) वीͫडयो कȧ गणुव×ता यएूवी कंपन 

से Ĥभाͪवत नहȣं होनी चाǑहए। 
d) उड़ान के दौरान 360° पैन और 
90° झुकाव Ǔनयğंण वाला रंगीन 

कैमरा 
e) Ǒदन/रात कैमरे के ͧलए एकल 

पेलोड असɅबलȣ हाउͧसगं या एक 

पेलोड केस मɅ Ǒदन और रात दोनɉ 
कैमरɉ को एकȧकृत करना 
(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 

अनसुार) 
4.3 इलेÈĚो ऑिÜटक 

(ईओ) डलेाइट पेलोड 

a) यएूवी को जी.सी. को वाèतͪवक 
समय कȧ छͪवयां Ĥेͪषत करनी 
चाǑहए 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

b) ǐरज़ॉãयशून: 1980 x 1080 फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी। 

c) ऑिÜटकल ज़मू:- 30X या 
अͬधक, Ûयूनतम-NFOV≤5°, 

अͬधकतम-WFOV ≥45° (ͪवèततृ 

¢ेğ)। 
ͫडिजटल ज़मू:- 4X या अͬधक 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ Ĥèततु करेगी। 

4.4 थम[ल इमेिजंग (TI) 

राǒğ पेलोड 

a) उड़ान के दौरान 360° पैन और 
90° झुकाव Ǔनयğंण वाला रंगीन 
कैमरा। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

b) ǐरज़ॉãयशून: 640 x 480 
ͪपÈसल या बेहतर 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèतुत करेगी। 

c) ͫडिजटल ज़मू: 4X या अͬधक बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

d) सफेद/काला हॉट मोड 

  



5 
 

एस.एन. पैरामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

4.5 लêय का पता लगाना, 
माÛयता, 
पहचान 

750 मीटर 
या उससे 
अͬधक दरूȣ 
पर मानव 
आकार के 
लêय का 
पता लगाने 
मɅ स¢म 
होना 
चाǑहए 

Ǒदन पेलोड बोड[ åयावहाǐरक Ǿप स ेजाँच करेगा। 
पहचान- ͩकसी वèत ु को पçृठभूͧम से अलग 
करने कȧ ¢मता। 
पहचान- वèत ु वग[ (पशु, मानव, वाहन, नाव 
आǑद ) को वगȸकृत करने कȧ ¢मता 
पहचान- वèत ुका ͪवèतार से वण[न करने कȧ 
¢मता (हͬथयार वाला åयिÈत, टोपी, वदȹ/ 
कपड़ɉ का रंग , वाहनɉ का Ĥकार/ रंग ) 

 

वाहन का 
आकार 
(4.5mX
1.5 
मीटर) 

3-4 
लोगɉ का 
समूह 

 

 खोज 3000 
मीटर 

2500 
मीटर 

 

माÛयता 2000 
मीटर 

1500 
मीटर 

 

पहचान 1000 
मीटर 

1000 
मीटर 

 

पता 
लगाना 
और 
पहचानना 

राǒğ 
पेलोड 

  

1250 
मीटर 

500 
मीटर 

 

5 जी गोल Ǔनयğंण èटेशन ͪवशेषताएँ 
5.1( 

(ͪवक
ãप-1) 

जीसीएस पोटȶबल होना चाǑहए, Ûयूनतम 8 इंच ͫडèÜले के 

साथ मजबूत आईपी 55 टैबलेट/लैपटॉप जो Ǔनगरानी के 

ͧलए जीसीएस के अनकूुल हो 

या 

जीसीएस पोटȶबल होना चाǑहए, Ûयूनतम 10 इंच ͫडèÜले के 

साथ मजबूत आईपी 65 टैबलेट/लैपटॉप जो Ǔनगरानी के 

ͧलए जीसीएस के अनकूुल हो। 

(उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार) 

फम[ को सरकारȣ लैब या 
एनएबीएल/आईएलएसी माÛयता ĤाÜत 
Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ Ĥèततु करना 
होगा। 

5.2 
(ͪवक
ãप-
2)  

कंÜयूǑटगं हाड[वेयर (उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार) 
CPU सीपीय-ू इंटेल कोर i7 Èवाड कोर 

Ĥोसेसर (इंटेल 11 वां पीढ़ȣ, 
Ûयूनतम 2.3 गीगाहɪ[ज या 
बेहतर 
 

 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ भी Ĥèततु करेगी। 

 भंडारण लैपटॉप के ͧलए 1 TB या टैबलेट 
के ͧलए 500 GB 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ भी Ĥèततु करेगी। 

रैÛडम - एÈसेस मेमोरȣ 8 जीबी या अͬधक 
Ĥदश[न 10 इंच या उससे अͬधक – 

1920 x 1200 XGA सूय[ 
Ĥकाश मɅ पठनीय èĐȧन, चमक-
रोधी Ûयूनतम 1000 Ǔनɪस 

कȧबोड[ और इनपुट टच èĐȧन 
5.3 बैटरȣ संचालन अͬधकतम उपयोग पर Ûयूनतम 

03 घटें 
5.4 बैटरȣ चाज[ करने का 

समय जɅटलमनै कैडेट 
सामाÛय वाͨणिÏयक आपूǓत[ का
उपयोग करके उपयÈुत बैटरȣ
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चाज[र 
5.5 डटेा पोटȶǒबͧलटȣ डटेा लेने के ͧलए उपयÈुत पोट[ 

और GCS के साथ संगत 
5.6 इंटरफ़ेस HDMI, USB-A, USB-C, 

RJ-45 (LAN पोट[) 
5.7 ¢मता a) Ǔनयğंण आदेश Ĥेͪषत करɅ 

यएूवी 
b) यएूवी उड़ान और Ĥणोदन 

ĤाÜत करɅ पैरामीटर 
c) जीसीएस से ͫडèÜले यǓूनट मɅ 

वाèतͪवक समय Ǒदन और 
रात वीͫडयो ĤाÜत करɅ, 
Ĥदͧश[त करɅ और èथानांतǐरत 
करɅ 

d) चलते समय यएूवी को 
Ǔनयǒंğत करने कȧ ¢मता। 

e) ͫडèÜले यǓूनट मɅ वाèतͪवक 
समय वीͫडयो ǐरकॉड[ करɅ। 

f) 100 या अͬधक उड़ान मागɟ 
को सĒंहȣत करने मɅ स¢म, 
Ĥ×येक माग[ मɅ GCS मɅ 
Ûयूनतम 70 वेपॉइंट 
कॉिÛफ़गर करने कȧ ¢मता है 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ भी Ĥèततु करेगी। 

5.8 जीसीएस अनुĤयोग 

सॉÝटवेयर 

a) उड़ान-पूव[ जांच, èव-परȣ¢ण 
, टेकऑफ़/लɇͫ डगं और पेलोड के 
Ǔनयğंण जसेै सभी पहलओु ं को 
Ǔनयǒंğत करने मɅ स¢म 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप स ेजांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ भी Ĥèततु करेगी। 

b) सॉÝटवेयर मɅ Ǔनàनͧलͨखत 

ͧमशन जानकारȣ होनी चाǑहए:- 
i. का समÛवय लêय 
ii. लêय दरूȣ. 
iii. ए.वी. Ǔनदȶशांक 
iv. जी.सी.एस. से ए.वी. 

कȧ दरूȣ 
v. ए.वी. èपीड 
vi. ͧमशन का समय 
vii. पेलोड देखने का कोण 
viii. संचार ͧलकं िèथǓत 
ix. जीपीएस िèथǓत 
x. ए.वी. बैटरȣ कȧ 

èवाèØय िèथǓत (शेष 
उड़ान समय ͧमनटɉ मɅ) 

xi. यएूवी हेͫडगं / ǫ नॉथ[ 
इंͫडकेशन 

xii. जी.सी.एस. से य.ूए.वी. 
कȧ Ǒदशा (अजीमुथ)। 

xiii. उड़ान के दौरान 
हर समय भौगोͧलक 
मानͬचğ और 
वाèतͪवक समय 
वीͫडयो Ĥदͧश[त ͩकया 
जाना चाǑहए 

xiv. भौगोͧलक मानͬचğ 
और वाèतͪवक समय 
वीͫडयो Ǻæय आकार 
बदलने योÊय और/या 
िèवच करने योÊय होने 
चाǑहए, िजससे 
उपयोगकता[ को एकल 
िÈलक इनपुट के 
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माÚयम से बड़ े
मानͬचğ/छोटे वीͫडयो 
और छोटे मानͬचğ/बड़ े
वीͫडयो Ǻæयɉ के बीच 
िèवच करने कȧ सुͪ वधा 
ͧमल सके। 

xv. कृǒğम ͯ¢Ǔतज यएूवी 
कȧ ऊंचाई को दशा[ता है। 

xvi. 2D/3D Ǻæयɉ के बीच 
िèवच करने कȧ ¢मता, 
उपयोगकता[ इनपुट के 
अनसुार 3D मानͬचğɉ 
को झकुाने/घमुान े कȧ 
¢मता। 

xvii. Ûयूनतम 5 वषɟ 
के ͧलए ͧसèटम उ×पाद 
समथ[न का èथायी 
èवाͧम×व सॉÝटवेयर 

xviii. लêय/मानव/
ͧमğɉ कȧ पहचान एव ं
पता लगाने के ͧलए 
एआई/एमएल ¢मता । 
 

5.9 मानͬचğ ĤाǾप a) सामाÛयतः ĤयÈुत ͫडिजटल 

मानͬचğ ĤाǾपɉ (जीआईएफ, 

टȣआईएफएफ, डीटȣईडी और 
एसआरटȣएम आǑद) मɅ से कम 

से कम एक मɅ उपलÞध कराए 

गए भ-ूसंदͧभ[त रेखापुजं 

मानͬचğɉ को एकȧकृत करने कȧ 
¢मता होनी चाǑहए। 

बोड[ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और फम[ 
OEM Ĥमाणपğ भी Ĥèततु करेगी। 

b) ͫडिजटल भूभाग डेटा के 

साथ 3D मानͬचğ Ĥदͧश[त करने 

कȧ ¢मता। वाèतͪवक समय मɅ 
2D और 3D मानͬचğɉ के बीच 

िèवच करने का ͪवकãप। 
5.10 पेलोड Ǔनयğंण a) पेलोड का चयन और 

चाल/ूबंद करना 
बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

b) पैन/Ǒटãट/ज़मू Ǔनयğंण 
c) ǒबदं ुपेलोड से जमीन समÛवय 
काय[ 

5.11 जॉयिèटक Ǔनयğंण a) पूण[ कैमरा Ǔनयंğण पैन/Ǒटãट 

b) ज़मू इन/आउट Þलैक/åहाइट 

हॉट 

c) आरपीवी तरȣका 
d) ऊंचाई Ǔनयğंण 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

5.12 उड़ान-पूव[ जाँच यएूवी Ĥणालȣ का èव-परȣ¢ण, 
आउटपुट: गो/नो गो बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

6 संचार ͧलकं 

6.1 संचार ͧलकं उपकरण i ) GCS से UAV तक Ǔनयğंण 
आदेश Ĥेͪषत करना 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

ii) यएूवी और पेलोड के पैरामीटर 
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¢मता को जीसीएस तक Ĥेͪषत करना 
iii) यएूवी से जीसीएस तक Ǒदन 
और रात वीͫडयो Ĥसाǐरत करना 

6.2 ͧलकं का Ĥकार Ûयूनतम 128 ǒबट एिÛĐÜशन 
के साथ वायु वाहनɉ और 
जीसीएस के बीच सुरͯ¢त संचार 
ͧलकं 

फम[ OEM Ĥमाणपğ Ĥèततु करेगी 
 

6.3 आविृ×त बɇड ͧसèटम को एस एंड सी ĥȧÈवɅसी 
बɇड अपͧलकं और डाउन ͧलकं पर 
संचाͧलत होना चाǑहए, 
अͬधमानतः लाइसɅस मÈुत बɇड 
पर यानी ( i ) 2.4 गीगाहɪ[ज या 
(ii) 5.8 गीगाहɪ[ज या (iii) 2.4 
गीगाहɪ[ज और 5.8 गीगाहɪ[ज ( 
उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के 
अनसुार) 

7 जी सामाÛय ͧसèटम आवæयकताएँ 
7.1 वज़न यएूएस का कुल वजन 15 

ͩकलोĒाम से अͬधक नहȣं होना 
चाǑहए तथा ͧसèटम को 2 बैग 
मɅ पैक ͩकया जा सके। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

7.2 ͪवधानसभा/ 
ͪवयोजन समय 

Ĥ×येक 20 ͧमनट से कम 

7.3 पया[वरण कȧ िèथǓत 

संचालन और भंडारण 

यएूवी और संबंͬधत Ĥणाͧलयɉ 
को Ǔनàनͧलͨखत पया[वरण 

िèथǓतयɉ मɅ संचाͧलत और 
सĒंहȣत ͩकया जाना चाǑहए। 
i ) नम गमȸ: 40° सेिãसयस पर 
साप¢े आġ[ता 95% से कम नहȣं 

फम[ को सरकारȣ Ĥयोगशाला या 
एनएबीएल/आईएलएसी माÛयता ĤाÜत 

Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ Ĥèततु करना होगा 

ii) Ĥारंͧभक पǐरचालन तापमान 
और भंडारण तापमान: 
-5°C से +55°C 
iii) धलू, बंूदाबांदȣ और आġ[ 
पǐरिèथǓतयɉ को झेलने कȧ 
¢मता 

7.4 पोटȶǒबͧलटȣ और 
संचालन 

यएूवी बैटरȣ से चलने वाला, 
पोटȶबल, वजन मɅ हãका, Ǒदन 
और रात Ǔनगरानी के ͧलए 
उपयÈुत, दो åयिÈतयɉ ɮवारा ले 
जाने और संचाͧलत करने मɅ 
स¢म होना चाǑहए। 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा। 

7.5 ए.वी. कȧ बैटरȣ बुͪƨमान मानक ͧलͬथयम 
आधाǐरत बैटरȣ पैक मɅ Ûयूनतम 
90 ͧमनट का बैकअप होना 
चाǑहए। 

7.6 ए.वी. बैटरȣ का बैटरȣ 
चाज[र 

दो से तीन घटें के भीतर बैटǐरयɉ 
को चाज[ करने के ͧलए उपयÈुत 
साव[भौͧमक बैटरȣ चाज[र 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जांच करेगा और 
फम[ ओईएम Ĥमाण पğ Ĥèततु करेगी। 

7.7 सामान i. फȧãड ǐरपेयर ͩकट: 1 

नग 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 

ii. ͧलͬथयम आधाǐरत बैटरȣ
पैक: 2 सÉंया 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
 

iii. अǓतǐरÈत Ĥोपेलर सेट: 2 

नग 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
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iv. अǓतǐरÈत लɇͫ डगं ͬगयर
सेट:2 नग 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 

v. संबƨ केबल और
माउंǑटगं: 1 सेट 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
 

vi. उपयोगकता[, तकनीकȧ
और रखरखाव मैनअुल: 

1 सेट 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 
 

vii. जल ĤǓतरोध (आईपी 66) 

बैक पैक यएूएस - 02 

नग ले जाने के ͧलए 

फम[ को सरकारȣ Ĥयोगशाला या
एनएबीएल/आईएलएसी माÛयता ĤाÜत
Ĥयोगशाला का Ĥमाण पğ Ĥèततु करना होगा 

viii. मजबूत, कॉàपैÈट और 
हãके वजन का पǐरवहन 

बॉÈस- 02 संÉया 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 

7.8 राǒğ ǐरकवरȣ बीकन राǒğ पेलोड के साथ संचालन करते
समय िèवच करने योÊय एलईडी
लाइट 

बीओओ åयावहाǐरक Ǿप से जाँच करेगा 

 

 


